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Como ~jGmplo, Vargm 
menciona que si con la mano 
que posee el guante se hace 
un simbolo que asimiIa a un 
gak o a un oso, el sistema 
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'IRTUAL 
i v o n i c o  es el encargado de 
geslos y enviados al cornpurador es un 
adado Rara imrestigaciones. Est6 recubieno 
iial que permite capturar el movirniento. 

CONEXlbN INALAMBRICA 

para 

gsstos realuados con la mano o el cuerpo que, 
describen situaciones o frases. El pmyecto iniefat. 
del Cfl reconoce actualmente 20 signos. 

10s que trabaja el CTI es la 
infraerAructura. Aqui se de- 
dican a mirar las oporti.mil 
dades que brinda la tecno- 
logia para meiorar la colec- 
tividad en el sector rural. 

A estos se surna la tecno- 
logia de informacldn para 
mejorar el aprendizaje, don- 
de juega una parte muy im- 
portante la robotics, un pro- 
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posturas sobre el teclado de una c o n  pantalla 
putadora, envia. a la maquina aparece 1 ellos citb las tecno- cial, humano y en las cosas 
un n-ero definido que le Este estu 
indica la posici6n en que se ria en Camput 
encuentran 10s dedos. esta a punto de 

DATOS - El proceso forma parte del 
proyecto piloto de reconoci- Entre 10s proyectos que 
miento de gestbs dirigido a positivo tiene un c 

deSarrOlla el de personas con discapacidades 
Tecnologias de auditivas y del habla, que se 
Informaci6n (CTI) de la encuentra efi su fase de de- 
Espo'l esth d'sefio de un sarrouo y que nacib, en el 
robot que puede Centro de Tecnologias de In- dos formas: la p 
cubom El proyecto ests en formaci6n (CTI) de la Escuela el reconocimien 
fase de desarrollo. Politecnica del Litoral (Espolj, 

hace un aiio. interpreta 10s gestos. 
Otra de las creaciones es Este tien2 el objetivo de "La postura es lo 

un robot diriaido para crear una tecnologia para realiza con la man 
trabajos de engranaje que ayudar a individuos con pro- 
se puede utilizar en las blemas en el aprendizaje de virtual. lo que lo hace clases de fisica y lenguas y seiias. 
matemhtica. El eauipo Para su ejecuci6n se cre6 
evade obst6culos. un software (programa) que el estudiante. sera redefinido 
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